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Obijetivo general: El alumno aplicara las principales técnicas en el dominio del tiempo y la frecuencia
para la identificacién de las principales caracteristicas dinamicas de sistemas lineales invariantes en
el tiempo, variantes en el tiempo y no lineales.

Contenido tematico:

Unidad | Modelos

Unidad Il Procedimiento de la identificacion de sistemas
Unidad Ill Sistemas lineales invariantes en el tiempo
Unidad IV Sistemas lineales variantes en el tiempo y sistemas no lineales
Unidad V Simulacion y prediccion

Unidad VI Dominio de la frecuencia

Unidad VII Estimacién de parametros

Unidad VIII Convergencia y consistencia

Unidad IX Distribuciones asimptéticas

Unidad X Estimacion recursiva

Unidad XI Disefio de experimentos

Unidad XII Seleccién del proceso de identificacion

Actividades de aprendizaje:

1. Bisqueda de informacién: El alumno, con ayuda del profesor o en equipo buscara informacion sobre
los temas que se estardn revisando, misma que sera discutida en clase.

2. Resolucién de problemas: De algunos temas se requiere la realizacion de ejemplos, en estos casos
se dejaran problemas de préactica para su resolucién en casa y se revisaran en clase.

3. Trabajos practicos: Dado un problema real, los estudiantes propondran una estrategia de solucion
aplicando los conocimientos adquiridos en clase. Este se considera la parte practica del proyecto
final de curso, no obstante se ira desarrollando a lo largo del semestre.

4. Trabajo escrito: La segunda parte del proyecto final incluye un trabajo escrito en forma de reporte
o articulo.

Procedimiento de evaluacion: La evaluacion se realizara de acuerdo con el Capitulo VII del
Reglamento de Estudios Avanzados. Se recomienda:

Producto de evaluacién Porcentaje
Tres examenes escritos 70
Tres trabajos escritos 30
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