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Objetivo general: Que el alumno adquiera los conocimientos relacionados con la teoria fundamental
de control de los sistemas dinamicos lineales continuos, en los dominios del tiempo, la frecuencia y
en espacio de estados.

Contenido tematico:

Unidad | Contenido tematico:

Unidad Il Analisis del lugar de las raices

Unidad IIl Disefio de controladores con base en el método del lugar de las raices
Unidad IV Andlisis de la respuesta en frecuencia y controladores

Unidad V Acciones bésicas de control

Unidad VI Analisis y control en el espacio de estados

Actividades de aprendizaje:

1. Trabajo de investigacion tedrica

2. Presentaciones orales

3. Trabajos escritos de control de sistemas lineales

4. Escritura de reportes cientificos

5. Resolucion de problemas de analisis y disefio de control

Procedimiento de evaluacion: Se realizard de acuerdo con el Capitulo VIl del Reglamento de
Estudios Avanzados. Se recomienda:

Producto de evaluacién Porcentaje
Dos examenes escritos 70
Trabajo escrito y/o examen 30
practico
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