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Objetivo general: Identificar los componentes que integran diferentes sistemas dinamicos, con
énfasis en los sistemas electromecanicos y obtener los modelos matematicos que permitan realizar el
analisis de su comportamiento mediante diversas técnicas.

Contenido tematico:

Unidad | Sistemas dinamicos y su clasificacion
Unidad Il Tipos de sistemas dinamicos

Unidad Il Sefiales deterministicas de prueba
Unidad IV Modelado de sistemas dindmicos
Unidad V Respuesta de sistemas lineales
Unidad VI Estabilidad

Actividades de aprendizaje:

1. Trabajo de investigacion tedrica

2. Presentaciones orales

3. Trabajos escritos de modelado y analisis de sistemas

4. Escritura de reportes cientificos

5. Resolucién de problemas de analisis y disefio de control

Procedimiento de evaluacion: Se realizara de acuerdo con el Capitulo VII del Reglamento de
Estudios Avanzados. Se recomienda:

Producto de evaluacién Porcentaje
Dos examenes escritos 70
Trabajos escritos y/o 30
examenes practicos
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