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 Diseño y construcción de un dispositivo electrónico para cuantificar el riesgo de 
caída basado en mediciones del COP en adultos mayores en ambientes fuera de 
laboratorio; Ángel Gabriel Estévez Pedraza, Doctorado en Ciencias de la Ingeniería, 
Facultad de Ingeniería de la UAEM. Conclusión esperada, marzo 2021. 
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 Medición y análisis de la vibración en usuarios de transporte público de la ciudad 
de Toluca para verificar el cumplimiento con la norma ISO 2631, Christian Ramón 
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 Propuesta de un sistema portátil para la medición de bilirrubina en la esclerótica, 
Facultad de Ingeniería de la UAEM, Licenciatura en electrónica; En proceso. 
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  Reconocimiento por parte del Centro Nacional de Excelencia Tecnológica en Salud 
(CENETEC) primer lugar en la convocatoria de trabajos libres en el 10 Foro Nacional de 
Tecnología para la Salud. Noviembre 2014. 

 Reconocimiento por asesorar al equipo ganador del segundo lugar en el 13 Concurso 
del Emprendedor de la región poniente. Febrero 2015. 

 Reconocimiento por asesorar al proyecto ganador del primer lugar en el 13 Concurso 
Universitario del Emprendedor, en la categoría de Innovación Tecnológica. Junio 2015. 

 Reconocimiento del Gobierno del Estado de México a través del COMECyT por 
asesorar a un proyecto finalista en la Feria Mexicana de Ciencias e Ingenierías 2014. 
Octubre 2014. 
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Estancia de Investigación en Osaka University, Julio 2013. 

 
 
 


