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1-10, 2020.

Estévez-Pedraza A. G., Martinez-Méndez, R., Portillo-Rodriguez O., Rodriguez-Arce J.,
Parra-Rodriguez L., “Portable electronic device to assess the human balance using
a minimum number of sensors”, Biomedical Physics & Engineering Express, 2020.
Sanchez-Fontes, E., Avila Vilchis, J. C., Vilchis-Gonzalez, A. H., Saldivar, B., Jacinto-
Villegas, J. M. y Martinez-Méndez, R., “New Stable by Construction Autonomous
Aerial Vehicle: Configuration and Dynamic Model”, Revista Iberoamericana de
Automética e Informética Industrial, Vol. 17, Num. 3, 2020.

Jacinto-Villegas, J. M., Portillo-Rodriguez O., Martinez-Méndez, R., Vilchis-Gonzalez, A.
H., Daza-Merino C. A., Avila Vilchis, J. C., “Sistema para control de posiciéon basado
en Rapid Control Prototyping (RCP) usando Simulink y SWB32”, Sociedad Mexicana
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Computacion, ReCIBE, Biomédica, Afio 8, No. 1, Mayo 2019.
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y Medular - Output Stage of a Transcutaneous Stimulator for Functional Electrical
and Transcutaneous Electrical Spinal-cord Stimulation”, Revista electrénica de
Computacion, ReCIBE, vol. 7, nim. 2, pp. 117-135, Noviembre 2018.

Patentes Solicitadas:

MX/f/2019/002354, Registro de disefio industrial, modelo industrial, Cubo medidor de
fuerza en mano y movimiento articular en mufieca, otorgado, 15 de julio de 2020.
MX/a/2018/012344, Solicitud 9 Octubre 2018. Dispositivo Aereo de Rotor Unico.
Patente de Invencion. Avila Vilchis Juan Carlos, Sanchez Fontes Eduardo, Vilchis
Gonzélez Adriana H., Saldivar Marquez M. Belem y Martinez Méndez Rigoberto.

Tesis dirigidas:

Doctorado:

Disefio y construccién de un dispositivo electrénico para cuantificar el riesgo de
caida basado en mediciones del COP en adultos mayores en ambientes fuera de
laboratorio; Angel Gabriel Estévez Pedraza, Doctorado en Ciencias de la Ingenieria,
Facultad de Ingenieria de la UAEM. Conclusion esperada, marzo 2021.

Maestria:

Medicion y andlisis de la vibracién en usuarios de transporte publico de la ciudad
de Toluca para verificar el cumplimiento con la norma ISO 2631, Christian Ramén
Leonardo Gonzalez, concluida 2020.

Determinacién del centro de presion del cuerpo por medio de sensor plantar;
Angel Gabriel Estévez Pedroza, alumno de la Maestria en Ciencias de la Ingenieria,
Facultad de Ingenieria UAEM. Concluida 27 octubre 2017.

Disefio de un generador de plasma para aplicaciones en cirugia; Angel Brian
Sanchez Trujillo, alumno de la Maestria en Ciencias de la Ingenieria, Facultad de
Ingenieria UAEM. Concluida, octubre 2017.

Sistema electronico parala medicion de fuerza de pinza de la mano y movimiento
articular de la mufieca; Ruth Montes de Oca Armeaga, Maestria en Ciencias de la
Ingenieria, Facultad de Ingenieria UAEM. Concluida enero 2017.

Licenciatura:




Propuesta de un sistema portatil para la medicién de bilirrubina en la esclerética,
Facultad de Ingenieria de la UAEM, Licenciatura en electronica; En proceso.

Disefio de un sistema de estimulacién magnética periférica para la rehabilitacion
muscular de pacientes pediatricos quemados; Licenciatura en Bioingenieria Médica,
Fernando Javier Pefia Romualdo; Facultad de Medicina UAEM; En proceso.

Disefio y construcciéon de un sistema portatii de estimulacidon eléctrica
transcuténea para reduccion del temblor esencial en la mano: aplicado a un caso
de estudio; Licenciatura en Bioingenieria Médica, Reynol Garcia Guadarrama; Facultad
de Medicina UAEM; Concluida, febrero 2020.

Disefio y construccion de un dispositivo para terapia de contraste en rodilla a base
de celdas peltier; Licenciatura en Bioingenieria Medica, Alejandra Tarango Gomez y
Oscar Eduardo Aguilar Mejia; Facultad de Medicina UAEM; En proceso.

Disefio conceptual de protesis de mano de bajo costo para uso en teclados con
interfaz SEMG; Licenciatura en Bioingenieria Medica, Ernesto Eduardo Lépez Lépez;
Facultad de Medicina UAEM; Concluida marzo 2019.

Disefio e implementacion de la etapa de potencia para un sistema de estimulacién
eléctrica funcional/medular para rehabilitacion de miembro superior, Alejandro
Emilio Leyva Gutiérrez, concluida 2018.
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2020. Desarrollo de nuevos sistemas de aislamiento sismico para puentes. Registro
interno 5043/2020/CIB. Colaborador.

2018. Disefio y desarrollo de un sistema electrénico portétil para la evaluacion de
equilibrio en personas de la tercera edad, registro 4564/2018/CIV, Responsable
Técnico.

2015. Disefio e implementacién de un sistema de deteccion y amplificacion de sefiales
electromiogréficas y dispositivo de generacion de ondas TENS para rehabilitacion en
pacientes con afecciones musculares, registro 3865/2015PIC. Responsable técnico.
2014. Desarrollo de un prototipo electrénico para monitorear la salud estructural de las
construcciones a partir de la medicién de su respuesta dindmica, registro
3758/2014/CID. Colaborador.

2014. Sistemas mecatronicos e interfaces humano-robot, registro 2726 financiado por
CONACY, vigencia de 10 afios. Responsable técnico.
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Reconocimientos

¢ Reconocimiento por parte del Centro Nacional de Excelencia Tecnolégica en Salud
(CENETEC) primer lugar en la convocatoria de trabajos libres en el 10 Foro Nacional de
Tecnologia para la Salud. Noviembre 2014.

e Reconocimiento por asesorar al equipo ganador del segundo lugar en el 13 Concurso
del Emprendedor de la region poniente. Febrero 2015.

Estancias de
investigacion

obtenidos: e Reconocimiento por asesorar al proyecto ganador del primer lugar en el 13 Concurso
Universitario del Emprendedor, en la categoria de Innovacion Tecnolégica. Junio 2015.
¢ Reconocimiento del Gobierno del Estado de México a través del COMECYT por
asesorar a un proyecto finalista en la Feria Mexicana de Ciencias e Ingenierias 2014.
Octubre 2014.
Movilidad

Estancia de Investigacion en Scuola Superiore Sant Anna, Septiembre 2016.
Estancia de Investigacion en Osaka University, Julio 2013.




