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 Jacinto-Villegas J.M, “Design considerations in wearable haptic interfaces to 
improve human-machine interaction”, World Congress on Artificial Intelligence and 
Robotics Research held during October 26 - 27, 2020 in Webinar 
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 Sistema innovativo di visione e di assistenza all’Agente di Condotta nel settore ferroviario 
N. 102018000005222, 2020. 
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 Dirección de tesis - Desarrollo de un Sistema de Rehabilitación de miembro superior en 
un Ambiente Virtual para la recuperación de la movilidad después de un accidente 
cerebrovascular y fracturas, Monserrat Ríos Hernández, concluida 2020. 
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 Codirección de tesis - Experimental de un Control por Modos Deslizantes para un 
Sistema Aerodinámico Angular, Christian Castro Martínez, concluida 2020. 
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 2020. Diseño de un robot movilizador suave para asistencia y rehabilitación del miembro 
superior, UAEM, Colaborador. 

 2019. Desarrollo de un sistema Robótico de menor costo para rehabilitación de miembro 
superior del brazo en pacientes que han sufrido Accidentes Cerebrovasculares utilizando 
un Ambiente Virtual didáctico, UAEM, Corresponsable.  
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sensor based on Stereo Vision System, Bristol Robotics Laboratory, mayo-octubre 2016. 

 Estancia Académica, Desarrollo del Lazo de control de un Robot Exoesqueleto de mano 
enfocado a rehabilitación motriz superior, Centro de Investigación y de Estudios 
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