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urbana utilizando multiples heuristicas
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J.M. Miranda Contreras, 2016, Disefio y construccién de un prototipo para medir la
trucha arcoiris dentro de un flujo de agua procesando imégenes digitales
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e Sistema inteligente para medir la trucha arcoiris in situ (Responsable Técnico).
Financiamiento UAEM clave 4355/2017/Cl (2018).

e Un modelo facial 3D basado en antropometria mexicana (Corresponsable
Técnico). Proyecto con financiamiento UAEM clave 3720/2014/CID (2016).

e Espacio digital para el aprendizaje autbnomo: META Space Etapa 2
(Colaborador). Proyecto CONACYT de vinculacion UAEM — E-BLUE S.A. de C.V.,
registro UAEM 3913/2015TC (2016).
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Movilidad Estancia de Investigacion en The University of Edinburgh, Enero 2018.
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