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Sistema basado en TENS y termoterapia
para el tratamiento de dismenorrea

Asesor: Rigoberto Martinez Méndez
Correo:rigo@ieee.org

» Objetivo: Diseno y construccion de un sistema electronico
capaz de aplicar calor y estimulacion eléctrica transcutanea
simultaneamente para reducir el dolor durante la
menstruacion.

» Recursos disponibles: Sistemas de electroestimulacion;
maquinas para realizar circuitos impresos; dispositivos de
calentamiento electronico; grabadores y software para
programacion de microcontroladores.

» Requerimientos: Gusto por la investigacion. Habilidades en
electronica. De preferencia mujer o con capacidad de convocar
mujeres con dismenorrea para realizar pruebas.



Sistema portatil para la avaluacion del
vertigo

Asesor: Rigoberto Martinez Méndez
Correo:

» Objetivo: Diseno y construccion de un sistema portatil
para medicion del nistagmo

» Recursos disponibles: Software de analisis de senales.
Software y maquinas para prototipos rapidos.

» Requerimientos: Gusto por la investigacion y el
aprendizaje autodidacta. Habilidades en electronica.



Bio-respuesta en el aprendizaje

Asesor: Dr. Jorge Rodriguez Arce

Correo: jrodrigueza@uaemex.mx

>

>

jorge.arce.uaem@gmail.com

Objetivo: Estudiar la relacion que existe entre la respuesta
fisiologica del estudiantes y su desempeno académico.

Recursos disponibles: sensores e-health, sistemas de
adquisicion de datos, impresora 3D, diadema para lectura de
ondas cerebrales.

Requerimientos: Gusto por la investigacion en electronica.

Habilidad para programar, conocimientos de instrumentacion,
gusto por trabajar en un grupo multidisciplinario formado por
ingenieros, profesores y medicos.




Robot movil interactivo como auxiliar en

» Objetivo: Adecuar un sistema robotico dirigido a ninos en edad

el tratamiento de la obesidad infantil

Asesora: Dra. Martha Belem Saldivar Marquez
Correo: mbsaldivarma®@conacyt.mx
belemsaldivar@hotmail.com

preescolar cuyo objetivo es incentivar la realizacion de
actividad fisica. La adecuacion consiste en iimplementar los
subsistemas (electronicos, software, mecanicos, etcétera)
necesarios para que el robot movil ejecute determinadas
funciones.

Recursos disponibles: Tarjetas Arduino, sensores, impresora 3D,
sistemas de adquisicion de datos, equipo de computo.

Requisitos: Tener preferentemente conocimientos basicos de
programacion, electronica e instrumentacion.



Modelado, analisis y control de un
robot movil omnidireccional

Asesora: Dra. Martha Belem Saldivar Marquez
Correo: mbsaldivarma@conacyt.mx
belemsaldivar@hotmail.com

Objetivos: Obtener el modelo matematico de un robot movil,
realizar un analisis de estabilidad del sistema dinamico y disenar
algoritmos de control de movimiento.

Recursos disponibles: Equipo de computo.

Requisitos: Tener preferentemente conocimientos basicos de la
teoria de control.




Analisis y control de sistemas con
retardos: eliminacion de vibraciones
en sistemas de perforacion como caso
de aplicacion practica

Asesora: Dra. Martha Belem Saldivar Marquez
Correo: mbsaldivarma@conacyt.mx
belemsaldivar@hotmail.com

» Objetivo: Desarrollar herramientas de analisis y diseno de
control para sistemas con retardos para proponer
soluciones al problema de las vibraciones axiales,
torsionales y laterales que ocurren durante el proceso de
extraccion del petroleo en los sistemas de perforacion.

» Recursos disponibles: Equipo de computo.

» Requisitos: Tener preferentemente conocimientos basi
de la teoria de control.



Dispositivos auxiliares
para rehabilitacion

Asesor: Dr. Juan Carlos Avila Vilchis
Correo: jcavilav@uaemex.mx
jc.avila.vilchis@hotmail.com

Objetivo: Estudio, analisis, diseno o control de dispositivos para
rehabilitacion pasiva o activa bajo enfoques innovadores.

Recursos disponibles: Equipo de computo, bibliografia especializada,
materiales para el desarrollo de prototipos.

Requisitos: Interés y habilidad por la innovacion.



Sistemas restrictivos para
rehabilitacion activa

Asesor: Dr. Juan Carlos Avila Vilchis
Correo: jcavilav@uaemex.mx
jc.avila.vilchis@hotmail.com

» Objetivo: Estudio, analisis, diseno, modelado o control de
dispositivos generadores de restricciones para rehabilitacion
activa.

» Recursos disponibles: Equipo de computo, bibliografia
especializada, materiales para el desarrollo de prototipos.

» Requisitos: Interés y habilidad por la innovacion.



Robodtica no rigida (soft robotics)

Asesor: Dr. Juan Carlos Avila Vilchis
Correo: jcavilav@uaemex.mx
jc.avila.vilchis@hotmail.com

» Objetivo: Estudio, analisis, diseno, modelado o control de
dispositivos roboticos de naturaleza no rigida como
auxiliares en medicina o para generacion de movimientos.

» Recursos disponibles: Equipo de computo, bibliografia
especializada, materiales para el desarrollo de prototipos.

» Requisitos: Interés y habilidad por la innovacion.



Puncion transcutanea robotizada

Asesor: Dr. Juan Carlos Avila Vilchis
Correo: jcavilav@uaemex.mx
jc.avila.vilchis@hotmail.com

» Objetivo: Estudio, analisis, modelado o control de la puncion
robotizada bajo restricciones de minima invasion.

» Recursos disponibles: Equipo de computo, bibliografia
especializada, materiales para el desarrollo de prototipos.
Plataforma experimental.

» Requisitos: Interés y habilidad por la innovacion.



Sistemas aerodinamicos

Asesor: Dr. Juan Carlos Avila Vilchis
Correo: jcavilav@uaemex.mx
jc.avila.vilchis@hotmail.com

» Objetivo: Estudio, analisis, diseno, modelado o control de
sistemas de naturaleza aerodinamica (drones, pedestal) con
geometrias originales.

» Recursos disponibles: Equipo de computo, bibliografia
especializada, materiales para el desarrollo de prototipos. Drones,
plataforma de pedestal

» Requisitos: Interés y habilidad por la innovacion. Interés por los
sistemas aerodinamicos.



Instrumentacion y Control de un Robot
rehabilitador de Rodilla

Asesor: Dra. Adriana H. Vilchis Gonzalez
Correo: avilchisg@uaemex.mx
hvigady@hotmail.com

Objetivos: Desarrollar la instumentacion para un robot
rehabilitador de rodilla y proponer leyes de control para la
rehabilitacion activa y pasiva.

Recursos disponibles: Acceso a bases de datos y a bibliografia
especializada, contacto con médicos interesados en la
robotica médica, maquina de prototipado rapido, sw.

Requisitos: Alumno interesado en la robotica médicay en la
robotica de rehabilitacion con habilidades en el disefno
mecanico.



Robot rehabilitador de hombro congelado

» Objetivos: Proponer un robot rehabilitador que ayude en la

Asesor: Dra. Adriana H. Vilchis Gonzalez
Correo: avilchisg@uaemex.mx
hvigady@hotmail.com

terapia del hombro congelado, elaborar el estado del arte sobre
los robots de rehabilitacion existentes para atender la
problematica mencionada. Realizar entrevistas a terapeutas.

Recursos disponibles: Acceso a bases de datos y a bibliografia
especializada, contacto con médicos interesados en la robotica
meédica, maquina de prototipado rapido, sw.

Requisitos: Alumno interesado en la robotica médicay en la
robotica de rehabilitacion con habilidades en el diseno mecanico.



Disefio de actuadores soft para un robot

Asesor: Dra. Adriana H. Vilchis Gonzalez
Correo: avilchisg@uaemex.mx

>

>

de puncion compatible con
Resonancia Magnetica

hvigady@hotmail.com

Objetivos: Desarrollar actuadores soft para un robot de
puncion compatible con resonancia magnética.

Recursos disponibles: Acceso a bases robot rehabilitador
que ayude en la terapia del hombro congelado, elaborar
de datos y a bibliografia especializada, maquina de
prototipado rapido, sw.

Requisitos: Alumno interesado en la robotica soft con
habilidades en el diseno mecanico y materiales.



Sistema de rehabilitacion para
hemiplegia de miembro superior

Asesor: Dra. Adriana H. Vilchis Gonzalez
Correo: avilchisg@uaemex.mx
hvigady@hotmail.com

» Objetivos: Proponer un robot rehabilitador que ayude en el
tratamiento de la hemiplegia de miembro superior, elaborar
el estado del arte sobre los robots de rehabilitacion
existentes para atender la problematica mencionada.
Realizar entrevistas a terapeutas.

» Recursos disponibles: Acceso a bases de datos y a
bibliografia especializada, contacto con médicos interesados
en la robotica médica, maquina de prototipado rapido, sw.

» Requisitos: Alumno interesado en la robotica médica y en la
robotica de rehabilitacion con habilidades en el diseno
mecatronico.



Deteccidn, prevencion y atencion de ¢
personas de la tercera edad

Asesor: Dra. Adriana H. Vilchis Gonzalez
Correo: avilchisg@uaemex.mx

» Objetivo: Elaborar el estado del arte sobre las técnicas

hvigady@hotmail.com

existentes enfocadas en la deteccion, prevencion y atencion de
caidas. Realizar una propuesta para un sistema de deteccion y
prevencion de caidas de personas de la tercera edad.

Recursos disponibles: Acceso a bases de datos y a bibliografia
especializada, sensores, equipo de medicion.

Requisitos: Alumno interesado en tecnologias para la asistencia
y en la instrumentacion.



